Prénom: Date:

Robots et Cie Connaitre les comportements pre-programmés de Thymio.

LES COMPORTEMENTS PROGRAMMES DE THYMIO

SI ALORS
1. Thymio ne détecte rien
2. Thymio détecte un objet devant lui L,
3. Thymio détecte un objet a sa droite
4. Thymio détecte un objet a sa gauche
5. Thymio détecte un objet derriere lui
6. Thymio détecte une ligne noire sous lui

Si 6, alors

. Thymio détecte le vide sous lui
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8. Thymio détecte qu’on le touche

9. Thymio détecte un son assez fort

10. Thymio détecte que I’on appuie sur des

touches sur son dos
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NOS HYPOTHESES SUR LES ELEMENTS PERMETTANT CES COMPORTEMENTS :
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Robots et Cie Connaitre les comportements pre-programmés de Thymio.

LES COMPORTEMENTS PROGRAMMES DE THYMIO
Sl ALORS

Si ’I/ alors T. avance.

Si 2/3 ou & T. recule et
chonge de direction.

Si 7 T. s’ arrete.
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1. Thymio ne détecte rien.

2. Thymio détecte un objet devant lui. .
Si 2/3 ou 4 en mouvement,

°T. suit |'obJet.

3. Thymio détecte un objet a sa droite. 'rsr' r2elcu|39 ou 4 trop proche
:Sol 070 -ol_.o 80/9 P%tg.' oo 00000

4. Thymio détecte un objet a sa gauche. 5 8, T. émet un son.

S 2/3 ou 4/ T. recule.
Si b T} avance.

5. Thymio détecte un objet derriere lui. ~ «5i 1 ef 3 et 4 et 5 Témet
‘une alarme.
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. Thymio détect li ' lui. . :
ymlo etecte une |gne noire sous Iiul Sl 6 Glor's quymlo

°

suit la hgne.
7. Thymio détecte le vide sous lui. .
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S 9 une fois, T. avance ou
8. Thymio détecte qu’on le touche, un Jtourne.
choc. Si 9 deux fois, T. s’ arréte
«ou demarre.
Si 9 trois fois, T. tourne en
. . erond.
9. Thymio détecte un son assez fort. .

:Si ’]O} T. suit le bouton

10. Thymio détecte que I’on appuie sur des :Gppugsé-
Si 1 p|usieurs fois T. ac-
touches sur son dos. wcélere.
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NOS HYPOTHESES SUR LES ELEMENTS PERMETTANT CES COMPORTEMENTS :



